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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Specyfikacja nr 1

1. Okreslenie przedmiotu specyfikacji

1.1Zakres przedmiotowy specyfikacji technicznej obggmpis robot i wymaga
technicznych dla wykonania rob6t aganych z przebudoynawierzchni drog,
chodnikéw ul. Nowa Kolonia i Miyska w Polskiej Cerekwi.

1.2 Podstawowy zakres rob6t obejmuije:

a). Roboty ziemne z zakresie korytowania pod naeiizchnie drég, chodnikdw

b) Uzupetnienie podbudowy pod nawierzchnie

c) Ustawienie kraweznikow oraz opornikdw

d). Wykonanie nawierzchni utwardzonych z betonowekostki brukowej gr. 8 cm okoto
2235,0

e). Plantowanie terenu oraz rogielenie ziemi urodzajnej

1.3 Dokumentacja techniczna okrélajaca przedmiot zamdwienia i stanowjca
podstawe do realizacji robét.

- spis projektéw i rysunkdw wykonawczych
1. PLAN ZAGOSPODAROWANIA TERENU - 1:1000

2. PRZEKROJE PROJEKTOWANYCH NAWIERZCHNI 1:25

- spis szczegodtowych specyfikacji technicznych

szczego6towa specyfikacja techniczna ma 2vykonanie rob6t ziemnych
szczegotowa specyfikacja techniczna ma 3vykonanie podbudowy z kruszywa
szczegoOtowa specyfikacja techniczna wyKonanie nawierzchni z betonowej kostki
brukowe;j
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1.3.1 Zgodnd¢ robot z dokumentacj techniczm
Wykonawca robot jest zobowzany wykona wszystkie robotycisle wedtug otrzymane;j
dokumentacji technicznej. dlgjednak w czasie realizacji robét olask, ze
dokumentacja projektowa dostarczona przez zamaseigp wymaga uzupetrie
wykonawca przygotuje na wiasny koszt nigdie rysunki i przediey je w czterech
kopiach do akceptacji zagzapcemu realizagjumowy.

2. Prowadzenie robot
2.1 Ogolne zasady wykonania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgiwdnie z umow i $ciste
przestrzeganie harmonogramu roboOt oraz za sjakmastosowanych materialow i
wykonywanych robo6t, za ich zgodito z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienikodei, projektu organizacji robo6t oraz
poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialéto za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokgi wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiaramirzédnymi
okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanyraipsmie przez inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez wykonaww wytyczeniu i
wyznaczeniu robot, & wymaga tego ledzie zaradzapcego realizachp umowy, zostam
poprawione przez wykonawcna wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysolkgi przez inspektora nadzoru nie zwalnigkonawcy od odpowiedzial§o
za ich doktadng.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geedetodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w razie
potrzeby lkdzie shiyt pomoa inspektorowi nadzoru przy sprawdzarakalizacji i rzdnych
wyznaczonych przez Wykonawc

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zaloe] przez geodebedzie zabezpieczona przez
wykonawe, za& w przypadku uszkodzenia lub ustoid punktow przez personel wykonawcy,
zostalm one zalaone ponownie na jego koszt, rownmiev przypadkach gdy roboty budowlane
wymagaj ich usungcia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi @zgbie ich usugcia i
bedzie zobowizany do przeniesienia tych punktéw.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnieniekappw naley do
obowhzkéw wykonawcy i uwza sk, ze ich koszty zostaly uwzglnione w kosztach
jednostkowych poszczegoélinych rodzajéw robot.

Decyzje inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
robét kgda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowiejekote wykonawczym i
szczegobtowych specyfikacjach technicznych, adak normach i wytycznych wykonania i
odbioru rob6t. Przy podejmowaniu decyzji inspektmmdzoru uwzgdnia wyniki bada
materiatow i jakéci robdt, dopuszczalne niedoktadoionormalnie wysipujace przy produkciji i
przy badaniach materiatdw, dwiadczenia z przeszoi, wyniki badaé naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzam kwestk.

Polecenia inspektora nadzoredlh wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawgod grdba wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

2.2Terenbudowy
2.2.|1 Charakterystyka terenu budowy
Teren budowy stanowi pas drogowy ul. Nowa Kolonih Mtynska
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2.2.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budaemngzasie i na
warunkach okrdonych w ogoinych warunkach umowy .
W czasie przekazania terenu zamaygiaprzekazuje wykonawcy:

1) dokumentacje techniczn

2) kopig decyzji o pozwoleniu na budeiub zgtoszenia robot

3) kopie uzgodnigi zezwol& uzyskanych w czasie przygotowywania robét dozagji

przez zamawiagego dla umdiwienia prowadzenia robot

2.2.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenplacu budowy oraz wszystkich
materiatlow i elementow wypasznia uytych do realizacji rob6t od chwili rozpagda do
ostatecznego odbioru robét. Przez caly ten okreglzenia lub ich elementyetla utrzymane w
sposob satysfakcjoragly zaradzapcego realizagj umowy. Mae on wstrzyma realizacg robét
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swalpwizki konserwacyjne.

W zwiazku z tym, ze roboty beda realizowane w czynnym pasie drogowym
bezwzgkdnie wymaga s¢ od wykonawcy,ze dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie
niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i ydzenia takie jak: bariery, sygnalizacg
ruchu, znaki drogowe etczeby zapewné bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne uradzenia zabezpieczajce musa by¢
zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Wykonawca hkdzie take odpowiedzialny do czasu zaékaenie robot za utrzymanie
wszystkich reperow i innych znakoéw geodezyjnychiggicych na terenie budowy i w razie ich
uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wiaesygtk

Przed rozpocgiem robo6t wykonawca poda ten fakt do wiadéchaainteresowanych
uzytkownikdéw terenu w sposob ustalony z inspektoreadizoru. Wykonawca umiei, w
miejscach i ilgciach okrélonych przez zargzapcego, tablice podage informacje o
zawartej umowie zgodnie z rozpasizeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

2.2.4 Ochrona wiasnéci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomstniepcych instalacji naziemnych i
podziemnych uedzer znajdujcych s¢ w obkbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc.
Przed rozpocgxiem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich vetaktore g wiascicielami
instalacji i uradzen, informacje podane na planie zagospodarowaniauetestarczonym przez
zamawiajgcego. Wykonawca spowodujgeby te instalacje i usgzenia zostalty wkgiwie
oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem eignadalizacji robot.

W przypadku gdy wyapi konieczné¢ przeniesienia instalacji i usdzen
podziemnych w granicach placu budowy, Wykonawcabwviazek poinformowa inspektora
nadzoru o zamiarze rozpecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje inspektora nadndtadym przypadkowym
uszkodzeniu tych ugzdlzen lub instalacji i lsdzie wspotpracowat przy naprawie udzietaj
wszelkiej maliwej pomocy, ktora mee by potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca hkdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowe@ne przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnyskazanych na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez zamasdgeago.

2.25 Ochronasrodowiska w trakcie realizacji robét
W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobgrainy zna i stosowa sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych wesikrochrongrodowiska. W okresie
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realizacji, do czasu zakozenia robot, wykonawcathzie podejmowat wszystkie sensowne kroki
zeby stosowasic do wszystkich przepisow i normatywow w zakresigronysrodowiska na

placu budowy i poza jego terenem, ukikiaiatar szkodliwych dla innych jednostek
wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszdaatasu lub innych czynnikow
powodowanych jego dziatalfma.

Zabrania s uzywania sprztu z nieszczekpinstalacy hydrauliczra powodujica wycieki oleju
oraz innych materiatdw ropopochodnych do gruntu.

2.2.6 Zapewnienie bezpiecagstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budewbedzie utrzymywat wyposaenie konieczne dla
zapewnienia bezpieazgtwa. Zapewni wypoganie w uradzenia socjalne, oraz odpowiegni
odziez wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placolayd
Uwaza sk, ze koszty zachowania zgoditoz wspomnianymi powaej przepisami
bezpieczéstwa i ochrony zdrowiaasvliczone w ceg umowry.

Wykonawca hdzie stosowat gido wszystkich przepiséw prawnych obamijacych w
zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wypogenie
przeciwpgarowe w stanie gotowoi, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpigstea
przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkichadzeniach maszynach i pojazdach oraz
pomieszczeniach magazynowych. Materialy tatwopalwela przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwp@arowymi, w bezpiecznej odlegid od budynkéw i skladowisk, w
miejscach niedogbnych dla 0so6b trzecich. Wykonawacalbie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstate w wyniku pzaru, ktory moégiby powstaw okresie realizacji rob6t lub zostat
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow

Uzycie materiatow, ktore wplywajna trwate zmianysrodowiska, ani materialow
emituppcych promieniowanie w ikziach wyszych nk zalecane w projekcie nieedrie
akceptowane. Jakiekolwiek materiaty z odzysku lothodzace z recyklingu i mage by uzyte
do robdt musz by¢ pawiadczone przez odpowiednie enly | wiadze jako bezpieczne dla
srodowiska. Materiaty, ktGreasniebezpieczne tylko w czasie budowy (a po aakeniu budowy
ich charakter niebezpieczny zanika, np. materighyge) mog by¢ dozwolone, pod warunkiem,
ze leda spetnione wymagania techniczne dotyez ich wbudowania. Przedryeciem takich
materialdw Zamawiagy musi uzyska& aprobat od odpowiednich wladz administracii
panstwowej, jgli wymagap tego odpowiednie przepisy.

2.3. Projekt organizacji rob6t wraz z towarzysgcymi dokumentami
2.3.1 Przygotowanie dokumentow wchodzych w skiad projektu organizacji robot
Zgodnie z umow, w ramach prac przygotowawczych, przed peapyshiem do

wykonania zasadniczych roboét, wykonawca jest zobpaviy do opracowania i przekazania
inspektorowi nadzoru do akceptacji rasfacych dokumentéw:

1) projekt organizacji robot,

2) szczegOtowy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakn

2.3.2 Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawprojekt organizacji robot musi bylostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma qgreraic zaplanowany sposéb realizacji
robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie iamigacyjne, ktore zapewniealizacy
robét zgodnie z dokumentagyrojektova, specyfikacjami technicznymi i

instrukcjami zargdzapcego realizagjumowy oraz harmonogramem robét.
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Powinien zawie@
- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenbot
- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje | pgpyowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za j@ka terminowa¢ wykonania poszczegdlinych
elementéw robot

2 .3.3. Szczego6towy harmonogram robot i finansowen
Szczegoétowy harmonogram finansowania musi ugdrg&c uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej ustaleawartych w umowie. Mdiwosci
wykonawcy w dziedzinie rob6t budowlanych i mammaych, kolejnéé robot oraz
sposobu realizacji winny zapewniykonanie robét w terminie oldlenym w umowie.

Na podstawie zaproponowanego w umowie harmonograbat wykonawca
przedstawi inspektorowi nadzoru do zatwierdzen@sgotowy harmonogram robot i
ptatnaci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umdvWarmonogram
winien wyranie przedstawiaw etapach tygodniowych proponowany ppstobét w
zakresiegtdwnych obiektéw i zadekontraktowych.

Proponowany harmonogram realizacjigastieszczony w SIWZ
Zgodnie z postanowieniami umowy harmonwgogdzie w miag potrzeb korygowany w
trakcie realizacji robot.

2.3.4 Program zapewnienia jakeci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jékoobot. W tym celu
przygotuje program zapewnienie j&kdi uzyska jego zatwierdzenie przez inspektora
nadzoru. Program zapewnienia jétidedzie zawierat:

a) czs¢ 0golra opisupca:

- system (sposob i procedurproponowanej kontroli i sterowania jdk
wykonywanych robdét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis

laboratorium wtasnego lub wytypowanego do wykonaaida zleconych
przez wykonaweg) sposob oraz forengromadzenia wynikdéw bada
laboratoryjnych, zapis pomiar6w, ustawienia mechadiw sterujcych, a
takze wyckhganych wnioskéw zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fenpnzekazywania tych
informacji inspektorowi nadzoru;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposaniem w mechanizmy do sterowania igglzenia do
magazynowania i zatadunku materiatéw.

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony materiatow admen przed utraf ich
wiasciwosci w czasie transportu i przechowywania na budowie

- sposob i procedgrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢ bada,
pobieranie probek legalizacja i sprawdzanieades, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatow,

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszcigegh elementow robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1 SO 9001 jest zobowigzany do opracowania
programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie zwymaganiami certyfikatu

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH
OBIEKT : Przebudowa nawierzchni ul. Nowa Kolonia i Miyaska w Polskiej Cerekwi
Biuro Ustug Projektowych i Nadzoru Inwetorskiego
47-208 Dlugomitowice, ul. Familijna 10 tel. /077820 624



2.4  Dokumenty budowy

2.4.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowktujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na bigco, zarowno dla potrzeb zamawiizggo jak i wykonawcy w
okresie od chwili formalnego przekazania wykonavpdgcu budowy a do zakdczenia
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzedizennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami (Rozposdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). &3p
do dziennika budowydala czynione na bimco i powinny odzwierciedtapostp robdt, stan
bezpieczastwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wskigstkwestie zwizane z
zarzdzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawien@go da¢, nazwisko i
stanowisko oraz podpis osoby, ktéra go dokonujezyatkie zapisy powinny liyczytelne i
dokonywane w poegku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostggigoustych
migdzy nimi, w sposéb uniemtiwiajacy wprowadzanie paiejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zetane do dziennika budowy powinnycby
przejrzyscie numerowane, oznaczane i datowane przez zarOwykonawe jak i
zaramdzapcego realizagjumowy.

W szczegOlnéci w dzienniku budowy powinny K&y zapisywane nagpujace
informacje:

- data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zarapoggo;

- zatwierdzenie przez inspektora nadzoru dokumentgymaganych w p.2.3.1,
przygotowanych przez wykonagyc

- daty rozpocgzcia i zakdiczenia realizacji poszczegolnych elementow robot;

- postp robot, problemy i przeszkody napotkane podczal&eeji robot;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich épi@n lub przerw w robotach

- komentarze i instrukcje inspektora nadzoru;

-daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiekvieszenia realizacji rob6t z
polecenia inspektora nadzoru.

- daty zgtoszenia robét dogziowych i kaicowych odbioréw oraz przggia,
odrzucenia lub wykonania robot zamiennych;

- wyjasnienia , komentarze i sugestie wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w oleresalizacji robot mage wptyw
na czasowe ich ograniczenia lub spetnieniezeggdlnych wymagali wynikagych

z warunkow klimatycznych;

- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych preetlakcie realizacji robaét, -

szczegoblnie w odniesieniu do wytyczania obiektoverenie ;

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpistuza | ochrony zdrowia na budowie;

- dane na temat jakol materiatéw, poboru prébek i wynikow bada okreleniem

przez kogo zostaty przeprowadzone i pobrane;

- wyniki poszczegolnych bada okr&leniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

- inne istotne informacje o paegie robot.

Wszystkie wyjdnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dzienbudowy
przez wykonawe powinny by na bieaco przedstawiane do wiadoswdi akceptacji
inzynierowi kontraktu. Wszystkie decyzje inspektoealnoru, wpisane do dziennika
budowy, musz by¢ podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktérgijceptuje lub sido
nich odnosi.

Inspektor nadzoru jest tak zobowizany przedstawi swoje stanowisko na temat
kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przezdstawiciela nadzoru autorskiego.
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2.4.2 Kshzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru rob6t jest dokumentem, w ktérym rejgetisic ilosciowy postp
kazdego elementu realizowanych rob6t. Szczegoétowe atywiykonanych robot robione s
na biezaco i zapisywane do kgiki obmiaru robot, wykorzystag opis pozycji i jednostki
uzyte w wycenionym przez wykonawe wyceniony przedmiar robot, stanawy zahcznik
do umowy.

2.4.3 Inne istothe dokumenty budowy

Oprécz dokumentow wyszczegolnionych w punktach12i42.4.2, dokumenty budowy

zawieraja tez:

a) Dokumenty wchodgce w sktad umowy;

b) Pozwolenie na budowub zgtoszenie robot ;

c) Protokoly przekazania placu budowy wykonawcy ;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmya porozumienia
cywilnoprawne;

e) Instrukcje inspektora nadzoru oraz sprawozdanspptka i narad na budowie;

f) Protokoty odbioru robat,

g) Opinie ekspertéw i konsultantéw,

h) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowyetla przechowywane na placu budowy we $ciavie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubieda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystokumenty budowy dila stale
dostpne do wgidu inspektora nadzoru oraz upaw@nych przedstawicieli zamawigego
w dowolnym czasie i na kdezadanie.

Dokumenty przygotowywane przez Wykonawe w trakcie trwania budowy

2.5.1 Informacje ogdlne
W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robét wykonawca jest zobarany
do dostarczania na polecenie inspektora nadzaetgpog@acych dokumentow:

Rysunki robocze

Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

Dokumentacja powykonawcza

Dokumenty sktadane inspektorowi nadzoru winng Wwyraznie oznaczone

nazwy przedsiwziccia i zaadresowane ngstijaco:
Urzad Gminy w Polskiej Cerekwi, 47-260 Polska Cerkiewyl. Raciborska 4
,PRZEBUDOWA UL. Nowa Kolonia i Mty naka”

Przedktadane dane winnydwa tyle szczegétowe, aby v bylo ustali ich zgodnéc¢
z dokumentami wchodeymi w skiad umowy. Sprawdzenie, prasie i zatwierdzenie
harmonogramow, rysunkow roboczych, wykazéw mat@rabraz procedur zkmnych lub
wnioskowanych przez wykonawmie lgda miaty wptywu na kwat kontraktu i wszelkie
wynikajace sid koszty ponoszonetis wytacznie przez wykonavec

2.5.2 Rysunki robocze

Elementy, urgdzenia i materiaty, dla ktorych inspektor nadzagaa polecenie
przediazenia wykazow, rysunkow lub opisow niedh wykonywane, #@ywane ani instalowane
dopdki nie otrzyma on niezbnych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonychexstaych
rysunkow roboczych. Inspektor nadzoru sprawdzankigedynie w zakresie ogélnych
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warunkow projektowania i wiadnym przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z
odpowiedzialnéci za omyiki lub braki w nich zawarte.

Inspektor nadzoru zajmie esiprzedizonymi materiatami maiwie jak najszybciej,
zatwierdzi i przekze je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowied@ka wynikapca z
ewentualnej konieczsoi ponownego skladania dokumentow nie powoduje dimzenia
termindw okrélonych w umowie.

Wykonawca przedkitada inspektorowi nadzoru do spzawia po cztery (4)
egzemplarze wszystkich dokumentéw w formacie A4A3b W przypadku wikszych
rysunkow, ktore nie magbyc tatwo reprodukowane przyyciu standardowej kserokopiarki,
wykonawca ztay trzy (3) kopie dokumentu lub dostarczy jego zapi®rmie elektronicznej.
Rysunki robocze dla przedktadane inspektorowi nadzoru w odpowiedrénminie tak,
by zapewné mu nie mniej niz 7 zwyktych dni roboczychna ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkow roboczych elementéw adeen wspétzalenych ze soly nalery
koordynowa w taki sposéb, aby inspektor nadzoru otrzymalystkze rysunki na czas takgby
mogt poza przeanalizowaniem poszczegolnych elememtokong przeghdu ich wzajemnych
powiazah.

Rysunki robocze powinny lbydoktadne, wyrane i kompletne. Powinny zawiéra
wszelkie niezbdne informacje, w tym doktadne oznaczenie elementdwdniesieniu do
projektu wykonawczego i szczegbétowych specyfikéefihnicznych. Sktadanym dokumentom
kazdorazowo powinno towarzyszypismo przewodnie, zawieage nastpujace informacje:

1) Nazwa inwestyciji:

2) Nr umowy:

3) llo$¢ egzemplarzy kadego sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

Numer rozdziatu i pozycji w specyfifaw ktérym omowione jest dane wdzenie,
materiat lub element .

Data przekazania

O ile inspektor nadzoru nie postanowi inaczejyms robocze sktadanetla przez

wykonawe, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umgsmym na rysunku
roboczym, lub w inny uzgodniony sposab,sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit orze,
roboty w nich przedstawiong ggodne z warunkami umowy i zostaty sprawdzone pod
wzgledem wymiarow i powgzan z wszelkimi innymi elementami. Inspektor nadzawu,
uzasadnionych przypadkach, meovymaga akceptacji skladanych dokumentdéw przez nadzér
autorski.

2.5.3 Aktualizacja harmonogramu robot i finansowana

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowiam i montaowych,
kolejncé¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapegviwykonanie robét w termie
okreslonym w umowie i zgodnie z wymaganiami zawartymi pv 2.3.3 wykonawca
wstepnej fazie robot przestawia do zatwierdzenia sz@msgy harmonogram robot
finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmoaogten w miat postpu robot
moze by aktualizowany przez wykonawa zaczyna obowizywa: po zatwierdzeniu przez
inspektora nadzoru.
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2.5.4 Dokumentacja powykonawcza
Wykonawca odpowiedzialnyedzie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich

zmian w rodzaju materiatow, wdzen, lokalizacji i wielkasci robot. Zmiany te nalg
rejestrowa na komplecie rysunkow, wydznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedktada inspektorowi nadzoru aktualizowane na#a® rysunki powykonawcze, co
najmniej raz w miegcu, w celu dokonania ich przedu i sprawdzenia.

Po zakaczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanieekazany inspektorowi
nadzoru

3. Inspektor nadzoru

Inspektor nadzoru w ramach posiadanego umocowadizamawiajcego reprezentuje
interesy zamawiafego na budowie przez sprawowanie kontroli zgédnealizacji robot
budowlanych z dokumentacj projektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowienianmumk®dw umowy. Dla prawidiowej
realizacji swoich obowaizkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, ekigw nadzoru
wiodacy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru dzielegh w jego imieniu, w zakresie
przekazanych im uprawniei obowiagzkbw. Wydawane przez nich polecenia iajoc
polecé inspektora nadzoru wigdego.

Zgodnie z umow, wykonawca nie jest zobowdany w ramach kwoty ryczaltowej,
przewidzianej w cenie ofertowej na zaplecze budaeyganizowa zamawiagcemu na placu
budowy i utrzymywa do kaica robét biura inspektora nadzoru.

4. Materialy i urzadzenia
4. | Zrédta uzyskiwania materiatow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materialy i ydzenia instalowane w trakcie wykonywania
rob6t musz by¢ zgodne z wymaganiami okienymi w poszczegolinych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na tggyotinie przed kyciem kadego materiatu
przewidywanego do wykonania roboét statych wykonamaedtay szczegoétow informacg
o zrddle produkcji, zakupu lub pozyskania takich mitiéw, atestach, wynikach
odpowiednich badalaboratoryjnych i prébek do akceptacji inspektoealzoru.
To samo dotyczy instalowanych adzen.
Podane w materiatach przetargowych nazwy dostawcéwwyoducentow, materiatdw,
urzadzen czy ich elementow nalgy traktowacé jako przyktadowe, ze wzgédu na zasady
ustawy -prawo zamoOwi@ publicznych.
Oznacza to,ze wykonawca mae zaoferowa& materiaty czy urzadzenia rownowazna pod
warunkiem, ze klasa ich jakdaci bedzie odpowiada podanej w materiatach
przetargowych oraz keda zachowane parametry techniczne i jaksciowe. W tej sytuacji
nalezy podaé nazwe dostawcy, producenta oraz nazwoferowanego materiatu czy
urzadzenia i udokumentowa jego jakosé¢, celem poréwnania. Do oferty nalgy zalaczyé
dokumentacje dopuszczajca proponowane rozwpzania materialowo-techniczne do
stosowania w budownictwie.

Akceptacja inspektora nadzoru udzielona j&kpgrtii materiatdw z danegerodia
nie bedzie znacz§, ze wszystkie materialy pochogtz z tegozrodita @ akceptowane
automatycznie. Wykonawca jest zobarany do dostarczania atestéw i/lub wykonania prob
materialdw otrzymanych z zatwierdzonegddta dla kadej dostawy,zeby udowodri, ze
nadal spetniajone wymagania odpowiedniej szczegotowej specyjiikachnicznej.

W przypadku stosowania materiatdbw lokalnych, poahogch z jakiegokolwiek
miejscowegozrodta, whczapc te, ktore zostaly wskazane przez zamawejo, przed
rozpoczciem wykorzystywania tegarddia wykonawca ma obowiek dostarczenia
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inspektorowi nadzoru wszystkich wymaganych dokumentpozwalagcych na jego
prawidtows eksploatag. Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materiatdow lokalnych. i2h ilaé¢ i jakos¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materialtdw pochgmyrh z lokalnychzrédet wymaga akceptacji
inspektora nadzoru.

4.2  Kontrola materiatow i urzadzen
Inspektor nadzoru nie okresowo kontrolowadostarczane na budewnateriaty ,
zeby sprawd#i czy s one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikaadjnicznych.
Inspektor nadzoru jest upowaony do pobierania i badania probek materiahy
sprawdz¢ jego wiasnéci. Wyniki tych prob stanowimog podstaw do aprobaty jakei
danej partii materiatow. Inspektor nadzoru jestniez upowaniony do przeprowadzania
inspekcji w wytworniach materiatow i wgdzen. W czasie przeprowadzania badania
materiatow i uradzen przez inspektora nadzoru, wykonawca ma ohosk spetnia
nastpujace warunki:
a) W trakcie badania, inspektorowi nadzordbie zapewnione niezdne
wsparcie i pomoc przez wykonagvicproducenta materiatdw lub uidzen;
b) Inspektor nadzorugdzie miat zapewniony w dowolnym czasie dgstio
tych miejsc, gdziegswytwarzane materiaty i usglzenia przeznaczone dla realizaciji
robot.
4.3 Atesty materiatow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegotowggecyfikacjach technicznych
wymagane $ atesty, kada partia dostarczona na budomusi posiada atest okréajacy
sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonanienezpmykonawe bada jakosci
materiatdw, inspektor nadzoru uwe dopdci¢c do wycia materialy posiadage atest
producenta stwierdzgjy petn zgodnd¢ tych materiatow z warunkami podanymi w
szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszposiadé atesty wydane przez producenta, poparte
razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego lhadapie wynikow tych badamusz
by¢ dostarczone przez wykonagvinspektorowi nadzoru.

Materialy posiadajce atesty, a unzlzenia - wana legalizacg, mog by¢ badane
przez inspektora nadzoru w dowolnym czasie. W padip gdy zostanie stwierdzona
niezgodné¢ wiasciwosci przewidzianych do zycia materiatéw i urgdzen z wymaganiami
zawartymi w szczego6towych specyfikacjach technicinyie zostam one przygte do
wbudowania.

4.4 Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom umowy

Materialy uznane przez inspektora nadzoru za niedmg ze szczegoOtowymi
specyfikacjami technicznymi musdy¢ niezwtocznie usurte przez wykonawgz placu
budowy. Jéli inspektor nadzoru pozwoli wykonawcy wykorzyst@ materiaty do innych
robét niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, teér tych materiatdw moe by
odpowiednio skorygowana przez zaizapcego realizag umowy. Kady rodzaj robot
wykonywanych z gyciem materiatow, ktore nie zostaly sprawdzone zalakceptowane
przez inspektora nadzorwdzie wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi dawa
sobie spraw, ze te roboty mog by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i
niezaptacone.

4.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i ugglzen

Wykonawca jest zobowzany zapewrd, zeby materialy i urgdzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przedodgeniem. Musi utrzymywaich
jakos¢ i wkasndgci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbwdania lub montau.
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Musz one w kadej chwili by¢ dostpne dla przeprowadzenia inspekcji przez inspektora
nadzoru, ado chwili, kiedy zostanuzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do skliadowania
materiatdw i urzdzen beda zlokalizowane w olgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z  inspektorem nadzoru, lub poza phacbudowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawc Zapewni on,ze tymczasowo skladowane na budowie
materiaty i uradzenia kda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6 Stosowanie materiatbw zamiennych

Je&li wykonawca zamierzaay¢ w jakims szczegélinym przypadku materiaty lub agzenia
zamienne, inne aiprzewidziane w projekcie wykonawczym lub szczeggth specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze przymagn inspektora nadzoru na 3 tygodnie
przed ich ayciem lub wczéniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lubagizenia przez
inzyniera kontraktu. Wybrany i zatwierdzony zamienyly materiatu lub uggzenia nie mae
by¢ zmieniany w terminie pidiejszym bez akceptacji inspektora nadzoru.

5. Sprat

Wykonawca jest zobowtany do uaywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak® wykonywanych robot grodowisko. Sprat uzywany do robot
powinien by zgodny z ofest wykonawcy oraz powinien odpowiad@od wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w szczegdtowych specyfikatjdechnicznych, programie
zapewnienia jakai i projekcie organizacji robét, zaakceptowanyraegr inspektora nadzoru.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robét.

Sprzt bedacy whasndcia wykonawcy lub wynaty do wykonania robot musi byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowsoi do pracy oraz kiyzgodny z wymaganiami ochrosyodowiska

I przepisami dotycxrymi jego uytkowania. Tam gdzie jest twymagane przepisami,
wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopieudmntow potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegétowe specyfikatgehniczne przewidajmazliwosé
wariantowego #ycia sprztu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstaybrany
sprzt do akceptacji przez inspektora nadzoru. Nieenint p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy zostan
przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i mipu$zczone do robot.

6. Transport

Na placu budowy naley poruszat sie zgodnie z zasadami ruchu drogowego.

Liczba i rodzajesrodkéw transportu dala okreslone w projekcie organizacji robét. Musane
zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami @angymi w projekcie wykonawczym i
szczegoOtowych specyfikacjach technicznych oraz wakemi inspektora nadzoru, w
terminach wynikajcych z harmonogramu robot.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musgetnida wymagania dotyce przepisow
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dmaainych obaizen na osie i innych
parametréw technicznycBrodki transportu nie odpowiadap warunkom umowy, dola przez
wykonawe usungte z terenu budowy na polecenie inspektora nadzoru

Wykonawca jest zobowrany usuwé na bigaco, na wtasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdiratmch publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

7. Kontrola jakosci robot
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7.1  Zasady kontroli jakaci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakéci materiatow
prowadzon zgodnie z programem zapewnienia jagkcomowionym w p. 2.3.5. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, astahc personel, sper, zaopatrzenie wszelkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badania materiatow jataE¢ wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienias@akmspektor nadzoru mie zaadac od
wykonawcy przeprowadzenia bade celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest
zadowalajcy.
Wykonawca jest zobowzany prowadzi pomiary i badania materialtbw oraz robot
czestotliwaoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiom
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegoOtowycpewy/fikacjach techniczny c
Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwosci sa okreslone
szczegotowych specyfikacjach technicznych, normagjtycznych. W przypadku gdy brak; jest
wyraznych przepisow inspektor nadzoru ustali jaki zalkentroli jest konieczny, aby zapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umaew

Wykonawca dostarczy inspektoroswiadectwa stwierdzage ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada

7.2 Pobieranie probek

Probki do bada& beda z zasady pobierane losowo. Zalecg stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartychzasadzieze wszystkie jednostkowe
elementy produkcji meghby¢ z jednakowym prawdopodolgwem wytypowane do batla

Inspektor nadzoru musi néieapewnioa mazliwosé udziatu pobieraniu prébek. Na
jego zlecenie wykonawca ma obanek przeprowadZa dodatkowych badania tych
materiatow, ktore budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane; materialy nie
zostan przez wykonawg usungte lub ulepszone z jego wiasnej woli. Prébki dastane przez
wykonawe do bada wykonywanych przez inspektora nadzoegddbodpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez ni&gszty tych dodatkowych bafia
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidgerek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa zamawiggjy.

7.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryedn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
przypadku, gdy normy nie obejmugkiegokolwiek badania wymaganego w szczeg6towych
specyfikacjach technicznych, stoséwanazna wytyczne krajowe albo inne procedury
zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Przed przyapieniem do pomiardw lub batlavykonawca powiadomi inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru labddmia. Po wykonaniu pomiaru lub badania
wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki, do akceptacji inspektora nadzoru.

Wykonawca bdzie przekazyw@ inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikamiléia
jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrédlonym w programie zapewnienia jgko
Kopie wynikow bada beda mu przekazywane na formularzach wedtug dostarcgopezez niego
wzoru lub innych, réwnieprzez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaaterialow
ponosi wykonawca.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, inspektor nadzoru jest uprawpiao
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badanatemnatéw uzrédet ich wytwarzania, a ze
strony wykonawcy i producenta materialtéw zapewnionakzdzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikagiitemu kontroli robét prowadzonego przez
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wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ wykonanych robot i tytych materiatdbw z wymaganiami
szczegotowych specyfikacji technicznych, na pod&tadostarczonych przez wykonawc
wynikow bada.

Inspektor nadzoru me pobiera probki i prowada badania niezakmie od wykonawcy,
na swoj koszt. Feli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcyasniewiarygodne, to
poleci on wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium, przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada albo oprze giwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécino
materiatbw i robdt z projektem wykonawczym i szazdegvymi specyfikacjami
technicznymi. W takim przypadku catkowite kosztywgornych lub dodatkowych bada
pobierania probek zostaponiesione przez wykonawc

8. Obmiary robot

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar rob6t ma za zadanie otee faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na
dzien jego przeprowadzenia. Roboty ama uzna za wykonane pod warunkiente
wykonano je zgodnie z wymaganiami zawartymi w o wykonawczym i szczegotowych
specyfikacjach technicznych, a ichsdopodaje si w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robot wchoglzym w sklad umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powviddniu inspektora nadzoru o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powimaoprzedz&a obmiar co najmniej o 3 dni.
Wyniki obmiaru § wpisywane do ksgi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jakikolwiek #d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
przedmiarze robot lub gdzie indziej w szczegotowgpkceyfikacjach technicznych nie zwalnia
wykonawcy od obowiizku wykonania wszystkich robét. gine dane zostarpoprawione wg
pisemnej instrukcji inspektora nadzoru.

Diugosci 1 odlegigci pomkedzy okréglonymi punktami skrajnymi dxla mierzone
poziomo (w rzucie) wzdiu linii osiowej. Jeeli szczegbtowe specyfikacje techniczne
wiasciwe dla danych rob6t nie wymagdego inaczej, to okfosci beda wyliczane w m , jako
dlugas¢ pomnaona przezsredni przekrdj. lléci, ktore maj by¢ mierzone wagowo, cola
wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2 Urzdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spra pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obrmabrat i
dostarczone przez wykonagyenusza by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzorielle
urzadzenia te lub sprz wymagaj bada atestugcych, to wykonawca musi posiddaazne
Swiadectwa legalizacji. Mugzone by utrzymywane przez wykonawev dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzany z gtotliwoscia raz w tygodniu

Obmiary leda takze przeprowadzone przedegziowym i kaacowym odbiorem robét a ta& w
przypadku wystpienia dhiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robét zanikagych i podlegajcych zakryciu przeprowadzaesibezpgérednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. Odbiory robét i podstawy ptatndci
Zasady odbioréw robét i ptagnbza ich wykonanie okéaja szczegotowe specyfikacje
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techniczne oraz umowa.

10.1. Normy i normatywy
Wszystkie roboty naty wykonywa zgodnie z obovazujacymi w Polsce normami
i normatywami.
Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robot
zostaty okrélone projekcie wykonawczym i szczegotowej specyfiki@chnicznej.

10.2 Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie przepisy prawne wydawane
zaréwno przez wtadze fistwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i
wytyczne, ktére s jakiejkolwiek sposob zwéne z prowadzonymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny przestrzeganie tyclukegiytycznych w trakcie
realizacji robot. Najwaniejsze z nich to:
1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DNKJ89/1994 poz,414) wraz
pé&zniejszymi zmianami
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzermgnia 27 marca 2003 r. (Dz.U
Nr 80/2003) wraz z giejszymi zmianami

oddziatywania n&rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 2080 péz. 11:

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dni@517989 r. (Dz.U. Nr 30/1989
163) wraz z pgniejszymi zmianami

5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budotwax dnia 19.12,1994 r
w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictang/ch materiatow oraz
metod wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 1@3.90z, 48).

Ustawa o dospie do informacji osrodowisku ijego ochronie oraz o ocenach
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SZCZEGOLOW A SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA
ROBOT ZIEMNYCH

SPECYFIKACJA TECHNICZNA NR 2

Kod CPV 45111200-0Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budawboty
ziemne

Wstep

Materiaty

Sprz:t

Transport

Wykonanie robot

Kontrola jakaci robot

Przedmiar i obmiar robot

Odbior robot

. Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i poslatptatnéci
0.Dokumenty odniesienia

HOONOOAWNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngwg/magania dotyce wykonania i odbioru robét
ziemnych dla budowy  fprzebudowa nawierzchni ul. Miyaska i Nowa Kolonia w
Polskiej Cerekwi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jako €& dokumentow przetargowych i kontraktowych, mgle
odczytywa i rozumig w odniesieniu do zlecenia wykonania robot opisdinwcpkt. 1.1.

1.3. Okrglenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S| ggodne z obowizujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymykénania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Kontraktu. Ponadto:
* wykopy — doty szeroko- i wskoprzestrzenne liniowe dla fundamentow
» zasyp -wypekienie gruntem wykopow tymczasowyclymaganym zagszczeniem,
» ukopy - pobor ziemi z odktadu, wydobyta ziemia apstwzyta do budowy nasypow lub
wykonania zasypow lub wywieziona na sktadowisko,
* wykopy jamiste - wykopy oddzielne ze skarpami ldlsianach pionowych,
« odkfad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopuzday w okr&lonym
miejscu bez przeznaczenigtiiowego lub z przeznaczeniem ddpéjszego zasypania
wykopu,
sktadowisko - miejsce tymczasowego lub stategagazynowania nadmiaru
gruntu z ziemi &innej z wykopdw, pozyskania i koszt utrzymaniaigke wykonawe,
» plantowanie terenu - wyréwnanie terenu do zadamyrciektem rzdnych, przezciccie
wypukiagci i zasypanie wgiien o wysokaci do 30 cm i przy przemieszczaniu
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mas ziemnych do 50 m
» wskaznik zag:szczenia gruntu - wielkdé charakteryzujca zagszczenie gruntu, okékna
Wg WZOru:
| = Py/Pds
Gdzie:

Pd - g:stasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg/h
Pds - maksymalnacgtai¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okréona w
normalnej probie Proctora,

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodéoz
postanowieniami Kontraktu

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob@dbcych przedmiotem niniejszej S&;s
* grunt z wykopu - do wykonania nasypow.
Przydatné¢ gruntow z wykopow do wykonania nasypéw aliraboratorium .
Grunty z wykopu musguzysk& akceptag inspektora nadzoru.
* Nasiona trawy dywanowe]
* na wykonanie nasypow dopuszczawykorzystanie gruntu kategorii Il z dokopu

e Humus uzyskany w trakcie robot

Przydatné¢ materiatdbw na nasyp najeokresli¢ po wykonaniu nagpujacych bada:

» wskanik réznoziarnistéci > 5,

» wskanik piaskowy > 35,

» wodoprzepuszczal§dK > 8 m/dola.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowanigdd zgodne z postanowieniami
Umowy i poleceniami inspektora nadzoru. W oznaczomgzasie przed wbudowaniem
Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dapezrodia wytwarzania i wydobywania
materiatdbw oraz odpowiedniéwiadectwa bads dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzeimapektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jakagciowych
materiatdw dostarczanych napbudowy oraz za ich wdeiwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z
zalozeniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robot dgacych przedmiotem niniejszej ST stos@veprawny technicznie i
zaakceptowany przez inspektora nadzorugsprz

« koparko- tadowarki — 0,15-1,5°m

* plyta wibracyjna, samobiga

* ubijaki spalinowe

» walecdrogowy 10 T

» zag:szczarki wibracyjne

* Dbetoniarka 150 — 250 |

» deskowania systemowe
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» wibratory do betonu

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdi srodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji robot powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktéry uzyskat akceptaitjspektora nadzoru.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopieudontéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, spitm budowlanego, usdzer i urobku z robét ziemnych
stosowa nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przezelkbsra nadzordrodki
transportu:

* samochod dostawczy, skrzyniowy 3-5 Mg,

* samochod ezarowy, samowytadowczy 5 - 15 Mg,

e zuraw samojezdny 4 T

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie taki@fodkdéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakd robot i wigciwosci przewaonych towaréwSrodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgajiimbot, ktory uzyskat akceptac)
inspektora nadzoru. Przy ruchu po drogach publiczmpojazdy musgspetnig wymagania
przepisow ruchu drogowego (kotowego, szynowegonegd) tak pod wzgtlem formalnym jak

i rzeczowym

5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogdlne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolx@odnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robét przygotowawczych:

a) prace geodezyjne zygane z wyznaczeniem zakresu robot

b)  prace geotechniczne w zakresie kontroli zgécdnearunkéw istniejcych z Projektem

c) zabezpieczenie lub usgnie istniegcych uradzen technicznych uzbrojenia terenu
oraz ralinnosci i ewentualnych sktadowisk odpadow, rumowisk

d) zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem

€) przegcie i odprowadzenie z terenu rob6t wod odpadowgehntowych

f) wykonanie niezkdnych drog tymczasowych, zasilania w engalgktryczm i wode
oraz odprowadzenigiekdw

g) oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym

h)  dostarczenie na teren budowy rigzixch materiatéw, uedlzen i sprztu
budowlanego

5.3. Zakres robot zasadniczych

a) Roboty ziemne tymczasowe i state ( korytowanie pbxenie
podbudowy, zasypy, podsypki, plantowanie soozlenie ziemi urodzajnej)
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zZwigzane z przebudawnawierzchni ul. Nowa Kolonia i Mska w Polskiej
Cerekwi

54. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1.Prace geodezyjne

Prace geodezyjne zgzdane z wyznaczaniem i realizacpbodt ziemnych obejmuj micdzy
innymi:
a) wyznaczenie i stabilizagjw terenie (w nawazaniu do statej osnowy
geodezyjnej) roboczej osnowy realizacyjnej,
b) wyznaczenie, w oparciu o robacpsnow realizacyjm elementow
geometrycznych, takich jak osie, obrysy, kedwie,
C) wyznaczenie na terenie budowy i w begmainim jej gsiedztwie odpowiedniej
ilosci reperéw wysokéciowych,
d) wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji rowgytaganych nachyte
skarp, spadkéw, osiadania itp.,
e) wykonywanie w czasie realizacji robot pomiarow imdagyzacyjnych urgzen i
elementow zakiczonych
Po zakaczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca spoiza powykonawcg
Dokumentagj Geodezyja obejmujca: mapy, szkice i operaty obstugi realizacyjnej,
sprawozdanie techniczne z podaniem stosownych dokéai itp. Kopic mapy
wykonanej w ramach dokumentacji geodezyjnej zewspraaniem technicznym natlg
przekazd do carodka dokumentacji geodezyjno-kartograficzne] prdwegnego przez
wiasciwe urzdy.

5.3. Zakres rob6t zasadniczych

Roboty ziemne tymczasowe i state ( korytowanie pgttonanie podbudowy, zasypy,
podsypki, plantowanie, rézielenie ziemi urodzajnej) zagane z przebudawnawierzchni
ul. Nowa Kolonia i MhAska w Polskiej Cerekwi.

Wykopy wykonywa sprztem mechanicznym, zeznym wyréwnaniem dna. Nie narzuca Si
rodzaju sprztu wymaganego do wykonywania wykopow gtéwnych zd§ez oferentow
dobierze taki spkt, jaki mu kzdzie odpowiadat pod wzglem wydajnéci, technologicznym i
organizacyjnym.

Zastosowany spek musi by technicznie sprawny a przede wszystkim nigenmie
wyciekow paliwa i oleju. Naley unikat przekopania dna wykopow pagj projektowanej
niwelety.

W kosztach robot ziemnych wykonywanych z udziatpragtu mechanicznego nale
przewidzi€ jednorazowe koszty transportu sgetj. przywoz i odwoz .

W sytuaciji kiedy nagpito tzw. przekopanie wykopu nakeuzupeiné t¢ warstwe
odpowiednio zagszczonym piaskiem gruboziarnistym lub pospo6tk

W obrbie projektowanych i wskazanych przezikownika skrzgowan z istniepcym
uzbrojeniem podziemnym (kable energetyczne i telietiezne, wodoagi kanalizacja
deszczowa itp.) najpierw dokahecznego wykopu kontrolnego pod nadzorenzistu
uzytkownika.

Zaznacz§ tez nalezy, ze w wickszasci wystkpuja grunty, ktoére po zawilgoceniu nie dajie
tatwo zagszcz& i podczas zaggzczania maogulega& uptynnieniu W obgbie budynku gdzie
w podiazu wyskpuja grunty organiczne zastosoivdo zasypki piasek gruboziarnisty
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zagzszczony do 1s=0,97.

Przy zastosowaniu powierzchniowego odwodnieniaopyk inwestor wyrza zgo@ na
wykorzystanie do pompowania wody istagjch studzienek kanalizacji deszczowe;.

W miejscach prowadzenia robot, zasypkykopow wykoné gruntem zawieragym co
najmniej 50% frakcji piaskowych pochagzm z wykopu na odkiad z zeggczeniem do
Is=1,00

W przypadku stabych waroi wytrzymatagciowych gruntéw rodzimych, wykopy zasypa

gruntem o wymaganych parametrach wytrzyri@tmvych pochodazcym z wykopow na

innym odcinku robét lub dostarczonym z zeyva.

Przed przyspieniem do wykonywania wykopow najebezwzgtdnie zlokalizowa istniepce

uzbrojenie podziemne z uwzgdhieniem warunkoéw zawartych w uzgodnieniach boarych.

Istniejace uzbrojenie znajduje¢sha zadczonych mapach sytuacyjno-wysékmwych w skali

1:500 natomiast oryginaty map z uzgodnieniamivgposiadaniu Inwestora. Wszystkie napotkane

przewody podziemne wraz z armaturzyzujace s¢ z wykopem naley zabezpieczyprzed

uszkodzeniem przez podwieszenie w sposéb zapewniah eksploatagj

5.4.1.Zabezpieczenie przé.

W warunkach ruchu ulicznego wykop powinierd kgbezpieczony barierkami do wysé&io
minimum 1,0 m. Dla umdiwienia dogcia i dojazdu w czasie prowadzenia robét ziemnych
na dojazdach i dégiach ustawd ktadki i mostki przenéne wielokrotnego iytku, typowej
konstrukcji, w zalenosci od warunkéw lokalnych, tymczasowej organizaaghu i
oznakowania na czas budowy . Kfadki i mostki pawiby¢ zaopatrzone w pecze wysokeci
1,1 m.

Koszty zabezpieczteprzef¢ nalezy skalkulowa indywidualnie i doliczy do kosztow robot
podstawowych.

5.4.2.0dwodnienie terenu robot i zabezpieczenie pd doptywem waod.

Odwodnienie robocze obejmuije:

wykonanie rowéw opaskowych oraz rowow poprzecznyelpoditazu pod budowd) o
przekroju i spadku zapewnigym odprowadzenie wod przgzajpcych skt i wod
opadowych, nadanie spadku powierzchni paahte kierunku do rowéw (w granicach od 0, I do [, 0
% zalenie od rodzaju gruntu, mniejszy spadek przy grimbaedziej przepuszczalnych),

5.4.3.Wykopy - wymagania techniczne

Wykonanie wykopdéw nad i pod zwierciadtem wody grunbwej

Rz¢dne dna wykopu okgéa projekt.

W wykopach fundamentowych wykonywanych mechaniczos¢éatna warstwe, o
miazszasci 0,1 - 0,15 m (w zafmosci od rodzaju gruntu), natg usuraé z duza ostraznoscia
niekiedy nawetgcznie .

W przypadkach, gdy warunki eksploatacyjne budogdiotwymagayj, grunt w skarpach i w
dnie wykopu natey zag:scic.

Wszystkie obmiary dla umocnienia wykopdw powinny bgwarte w cenach jednostkowych
wykopow.
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Poskpowanie w okoliczndciach nieprzewidzianych
W przypadku wysipienia zagraajacych dla stateczroi budowli osuwisk lub przebi
hydraulicznych (kurzawkarédto) naley:

a) wstrzyma wykonywanie rob6t wgsiedztwie zaobserwowanego zjawiska i
jesli to konieczne ze wzghow bezpiecziéstwa zabezpieczyobszar
zagrazony ruchami gruntu przed degem ludzi,

b) zabezpieczymiejsce, w ktdrym nagpito przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez utenie geowtdkniny i nasypanie okoto O, 5 m
warstwy pospotki lubdrobnegaviru),

c) zawiadomé projektanta, ktory powinien okdkec¢ przyczyny zjawiska oraz ustali
srodki zaradcze, a§keto konieczne nalgy zas¢gna¢ rady ekspertow.

Wymagania odndgnie dokladnosci wykonania wykopow

Odchylenie rzdnych koryta gruntowego odgdnych projektowanych nie powinno &y
wieksze od | cm.

Pochylenie skarp wykopdéw nie m® sk rozni¢ od projektowanych pochyhewiccej niz o
10%. Powierzchnie skarp nie powinny dmickszych wkksnig¢ niz 10 cm. Szeroka
i gtebokas¢ rowdOw nie powinna réni¢ sie od projektowanych wicej niz o 5 cm.
Spadek dna rowow powinien dygodny z zaprojektowanym z doktadea do O, 05
%. Wska&nik zag:szczenia gruntu w wykopie powinien wynéss = 0,97

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot:

e 0g06Ine wymagania dotygze wykonania robét, dostawy materiatow, spuzi
srodkow transportu podano w ST "Wymagania ogoine™
» wykonawca jest odpowiedzialny za pgiontrok jakosci robot, materiatow i
urzadzen
* wykonawca zapewni odpowiedni systesrodki techniczne do kontroli jakoi
robét (zgodnie z PZJ) naterenie i poza placerowyd
» wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajodpowiednie uprawnienia budowlane

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

* badania laboratoryjne musbbejmowa sprawdzenie podstawowych cech
materiatéw podanych w niniejszej ST oraz wyspeayiknych we wisciwych PN (EN-

PN) a czstotliwos¢ ich wykonania musi pozwdlina uzyskanie wiarygodnych

i reprezentatywnych wynikéw dla caép wybudowanych lub zgromadzonych materiatdw. Wiynik
bada& Wykonawca przekazuje inspektorowi nadzoru w trgkineslonym w PZJ do akceptaci,
wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportdw z wynikami
bada nie p&niej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ badania kontrolne obejragjaty
proces budowy

6.3. Badania jakdci robot w czasie budowy

Badania jakéci robot w czasie ich realizacji nakewykonywa zgodnie z wytycznymi
wihasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normaSiprawdzenie robot
pomiarowych naley przeprowadzi wg nas¢pujacych zasad:
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a) 0s$ obiektu naley sprawdz¢ we wszystkich zatamaniach pionowych i
krzywiznach w poziomie ,
b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzi niwelatorem na catej
dtugaoici budowanego odcinka,
C) wyznaczenie wykopOw natg sprawdzt tasma i szablonem z poziomi¢ co
najmniej w 5 miejscach oraz w miejscach lggizh watpliwosci.
Po wykonaniu wykopow naty sprawdzé, czy pod wzgidem ksztattu, zagzczenia i
wykonczenia odpowiada on wymaganiom oraz czy doktaéimoykonania nie przekracza
tolerancji podanych w ST lub odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w ST "Wymagania ogolne".
Roboty obgte niniejsa ST obmierza giw jednostkach miary podanych w punkcie 1.3.
niniejszej ST.

Obmiar rob6t okréda ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Komitrak

llo$¢ robot oblicza s§ wedtug sporzdzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwgghieniem wymagatechnicznych zawartych w niniejszej
ST i ujmuje w ksidze obmiaru.

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegageptacii
inspektora nadzoru i musposiadé wazne certyfikaty legalizacji.

Zasady szczegotowe:

» objetosci kosztorysowe robét ziemnych kubaturowych oblisgana podstawie
okreslonych w projekcie wymiarow (przekroje poprzeczpgyfile podiwzne
wykopow ) w m gruntu rodzimego lub zsgczonego,

» objetosci kosztorysowe wykopow tymczasowych nalebliczat w oparciu o
wymiary, ktore ustala sizgodnie z niej podanymi zasadami:

a) pochylenie skarp wykopow przyjmodaalezry w zaleznosci od kategorii gruntu i tak dla
gruntu kategorii | - 11 -1: 1, a dla gruntu katemdi - IV -1:0,6,

b) wymiary dna wykopow fundamentowych o skarpach plgchynalery przyjmowa
jako réwne wymiarom rzutu fundamentéw obiektu hgtalacii,

c) wymiary dna wykopow fundamentowychscianach pionowych (umocnionych)
nalezy przyjmowa rowne wymiarom rzutu fundamentow lub instalaciji
powigkszonym o 0, 70 m w kierunkaian wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t i ich przg podano w ST "Wymagania ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabgny rzeczywistego wykonania robot w odniesieriu d
ich ilosci, jakasci | wartaci.

Gotowa¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennidolvy przedktadag inspektorowi nadzoru
do oceny i zatwierdzenia dokumentgepwykonawcz robot

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnigostanowieniami Kontraktu oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Zasady szczegOtowe:

Proces odbioru powinien obejmatva
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a)  sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresiegetngci i uzyskanych wynikéw bada
laboratoryjnych,

b)  sprawdzenie rob6t pomiarowych w zakresie zgédrodokumentagjprojektove,

c) sprawdzenie wykonania wykopow i nasypow pod wzgm wymaganych parametrow
wymiarowych i technicznych,

d) sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robot ziemnyc

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne wymagania dotycgce ptatnaci

Ogo6lne wymagania dotyaee ptatndci podano w ST "Wymagania ogolne”

Platng¢ za jednostk obmiarow roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami Kontraktu,
obmiarem robdt, ocanakasci uzytych materiatow i jak€ci wykonania robot, na podstawie wynikow pomiarow
| badai.

Zgodnie z postanowieniami Kontraktu rozliczenie rotdt nastapi systemem ryczattowym dla zakresu
robét wymienionego w p. 1.3. niniejszej ST.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robdt obejmuije:
a) prace geodezyjne zy#ane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcg robot i
obiektu wraz ze spagdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawcze))
b) prace geotechniczne wraz z dokument@gwykonawcz oraz projektem odwodnienia terenu
robot
c) badania laboratoryjne materiatow i gruntdw wrapmoowaniem dokumentacii
d) zabezpieczenie lub usuniecie ista@jch w terenie urgdzen technicznych, rélinnosci
I uzbrojenia terenu,
usungcie rumowisk, wysypisk odpadow,
zabezpieczeniécian wykopdw i obiektéw chronionych prawem
przejecie i odprowadzenie wod opadowych i ¢mwych z terenu robét wraz z instalacjami
odwadniggymi,
przygotowanie podi@ gruntowego pod roboty
oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowdrogi kotowe, ) wraz projektem organizacii
ruchu, odtworzenia i optaty za zeie pasa drogowego,
j) dostarczenie materiatow, sz urzdzen oraz ich sktadowanie
K) wykonanie niezédnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych aragypow oraz ich
czasowe odwodnienie
)  wywoz z terenu budowy urobku ziemnego na sktadawvisk
m) dostarczenie obiektéw zaplecza budowy, zagospodanievierenu budowy
n) wykonanie okrédonych w postanowieniach Kontraktu bageomiaréw, sondowa
i sprawdzerob6t
0) wykonanie rob6t zasadniczych i wylazeniowych
p) wykonanie dokumentacji powykonawczej robét i bargdo
r) uporadkowanie placu budowy po robotach

SRR

~

10. PRZEPIS Y ZWIAZANE

«  WTWIiO-Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobidtB
«  PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Ollenia, symbole, podziat i opis gruntow.
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PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probektgrun

PN-B-06050:1999 Geotechnika Roboty ziemne. Wymagagoine.

« PN-EN-298-1: 1999 Rury i ksztattki kamionkowe i igtodfaczenie do sieci drerawej
| kanalizacyjnej. Wymagania

PN-91/B4)6716 Kruszywa mineralne.Piaskiiry filtracyjne

¢ PN-B-11111: 1999 Kruszywa mineralne. Krusaywaturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanki.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangrao nawierzchni drogowych. Piasek.

PN-EN-932-1:1999 Badania podstawowych widsnkruszyw. Metody pobierania probek

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemnanéigania i badania

PN-B-0248: 1998 Grunty budowlane, dtemia podziat i opis gruntow.

Roboty ziemne, Warunki Techniczne Wykonania Odbioru (dotyczy budowli

hydrotechnicznych) wydanie MSZNIL z 1994r.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznazenodutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podtm przez obcizenie ptyt oraz inne obowszujace PN (EN-PN),
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SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ROBOT
DROGOWYCH - PODBUDOWY

SPECYFIKACJA NR 3

Kod CPV 45233200-1 Roboty w zakresiemgch nawierzchni

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwmagania dotyeze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z uzupetieniem podbudowy wéidb 2235,00 i pod nawierzchriz betonowej kostki
brukowej

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jako @Z Dokumentéw Przetargowych i Umowach, rale
odczytywa i rozumie& w odniesieniu do zlecenia wykonania Robo6t opisanyqkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STa zgodne z obowzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymiyk@nania i Odbioru Robot
(WTWOR) i postanowieniami Umowy. Ponadto
» profilowanie podtga - wyréwnanie terenu do zadanych projektegdrgch i
nadanie ptaszczyie (koryto drogowe) odpowiednich spadkéw poprzgdzmnpodhinych,
* chudy beton - mieszanka betonowa kruszywa z cementaytrzymatdci na
sciskanie 6 - 9 MPa, po 28 dniachazania,
* Kkruszywo bazaltowe - ttlucze- mieszanka kruszywa mineralnego oznaczona
jako "niesort 0/63",
* podbudowa - podstawowa, §ra warstwa nawierzchni, ktéra przejmuje i
przekazuje obgkenia na podize gruntowe,
» sktadowisko - miejsce tymczasowego lub stalego mgigawania materiatéw i
gruzu z rozbiorek, pozyskanie i koszt utrzymaniziagh Wykonawe.

1.4. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robétidrych przedmiotem niniejszej S s
» tluczea - kruszywo w postaci mieszanki oznaczonej jakae%oirt 0/63",
spetniagcej wymagania PN-B-11112:19%,
* piasek izwir - kruszywa mineralne oké®mne w PN-B-11111:1996 i spetnaae
nastpujace wymagania:

a) zawartd¢ frakcji 0 > 2 mm - ponad 30 %
b) zawartd@¢ frakcji 0 < 0,075 mm - ponej 15 %
C) zawartd¢ czsci organicznych - powvej | %
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d) wskaznik piaskowy od 20-50 (WP)

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowan¢ddzgodne z postanowieniami
Umowy i poleceniami inspektora nadzoru. W oznaczonym iezpezed wbudowaniem
Wykonawcaprzedstawi szczego6towe informacje dotyozzrodta wytwarzania i wydobywania
materiatébw oraz odpowiednigviadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i
stosowaniaw budownictwie i probki do zatwierdzenia inspektwr nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialfidza spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatébw dostarczanych na plac budowy oraz zaviekciwe sktadowanie i
wbudowanie zgodnie zat@eniami PZJ.

3. SPRZET

Do wykonania robot édacych przedmiotem niniejszej ST stosa@weastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez inspektora nagdgprat:

» koparko - tadowarka samobie 0,15-0,6 m3,

* plyta wibracyjnagrednia,

» $redni walec drogowy wibracyjny

Wykonawca jest zobowkzany do aywania jedynie takiego spe¢tu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jekosrodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji robot powinien bygodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektu organizacji robot, ktéry uzyskat akceptaagpektora nadzoru.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie duntdéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow, spitz budowlanego, uadzer i urobku z rob6t ziemnych stosoéva
nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przezktspenadzorgrodki transportu:

» samochaod skrzyniowy,ggiarowy 5-10 Mg,
Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie
wptlyna niekorzystnie na jakég robot i wigciwosci przewaonych towaréwSrodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgajiirob6t, ktory uzyskat akceptaci
inspektora nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetni@ wymagania przepisow ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak poglagizm formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragotinie z wymaganiami
obowizujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) prace geodezyjne zagiane z wyznaczeniem zakresu robo6t

b) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym

C) dostarczenie na teren budowy nigdtiych materiatdw, usdlzen i sprztu budowlanego
d) wykonanie niezédnych prac badawczych i projektowych

e) makroniwelacja terenu robot
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5.3. Zakres robot zasadniczych

Uzupetnienie oraz wykonanie nowej podbudowy pod ieazchnk z betonowej
kostki brukowej podczas przebudowy nawierzchniNdwa Kolonia i Mhyaska w
Polskiej Cerekwi

5.4. Warunki techniczne wykonania robot

5.4.1 .Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiorkowe naky wykona recznie odpowiednim, sprawnym technicznie gmm
mechanicznym z zachowaniem osti@ci.

Elementy zabudowy pasa drogowego nie podiggajozbiérce a zlokalizowane w rejonie
robot rozbidrkowych nalgy odpowiednio zabezpieazy

Gruz i materiaty drobnicowe nalgusuwa z rejonu robot na bigco, wywazac na wskazane
skladowiskoodpadow.

Roboty naley wykonywa w sposéb gwarantagy najwickszy odzysk materiatéw kwalifikagych
si¢ do ponownego wbudowania

Przed przysipieniem do robo6t naly zidentyfikowa istniepce uzbrojenie terenu i
odpowiednige zabezpieczyi w przypadku konieczrioi odlaczy¢ przeptyw mediéw (gaz, pd
elektryczny, wodascieki).

5.4.2.Profilowanie i zagszczenia podtéa gruntowego

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zggczenia
podtaza po zakaczeniu i odebraniu robét zgganych z wykazaniem elementow uzbrojenia terenu i
bezpdrednioprzed rozpoagxiem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zgggczonym podtzu nie mae odbywa si¢
ruchbudowlany, samochodowy. Przed pragséniem do profilowania podie powinno by
oczyszczone z wszelkich odpadow oraz blota i boetunego nadmiernie gruntu.

Po oczyszczeniu powierzchni podég ktére ma b§ profilowane naley sprawdzt, czy
istniejace rzedne terenu umidiwiaja uzyskanie zaprojektowanychednych podiga . Zaleca gi aby
rzedne terenyprzed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cmasye ni projektowane rgdne podiga.
Jezeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania
dodatkowegaruntu, to przed przygpieniem do profilowania oczyszczonego pagdigego
powierzchng¢ nalery dogeséci¢ 3 d o 4 przéciamisredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny
sposo6b zaakceptowapyzez inspektora nadzoru.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez
watowanie.

Jakiekolwiek nieréwngci powstate przy zagzczaniu powinny hiynaprawione przez
Wykonawe w sposob zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

Zagzszczenie podiaa naley kontrolowa wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej
zgodniez PN 88/B- 04481 (metoda | lub H).

Wilgotnosé gruntu poditga przy zagszczeniu nie powinien ghi¢ sig od wilgotngci
optymalnejo wiecej niz+ 20 %.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podia (Is)

Strefa korpusu Minimalna warté¢ Is
Ruch cézki i bardzo cgzki | Ruch mniejszy
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Gorna warstwa o gruba 20 1.03 1.00

cm

Na gkbokaici od 20 do 50 1.00 0.97

cm od powierzchni robét
ziemnych lub terenu

Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zagzczaniem podi@ nasipi
przerwaw robotach, to Wykonawca winien zabezpiécagdiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.4.3.Podsypka piaskowazvirowa)

Do wykonania podsypki piaskowej jako warstwy g@mapcej pod nawierzchnie néalg
stosowé piaseksrednio lub gruboziarnisty wg PN-B-11113:1996zyty piasek nie mize
zawier& gliny w ilosciach ponad 5 %. Pozostate warunki wykonania r@otv pozycji 5.4.2.

5.4.4.Podbudowa z tlucznia kamiennego

Tiuczen ("niesort 0/63") przeznaczony na podbuaotuczniowa powinien odpowiada
wymaganiom PN-B-11112:1996.Zr6dto pozyskania (zakupu) materiatdw na
wykonanie podbudowy ttuczniowej powinno dyzaakceptowane przez inspektora
nadzoru. DowOz tlucznia na miejsce wbudowania eddie s¢ transportem
samowytadowczym.

RoZcielenie ttucznia w warstwie podbudowy edlzie s mechanicznie, przy ayciu
rowniarki lub uktadarki kruszywa. Podbudowa powintg¢ utozona na podizu
zapewniagcym nie przenikanie @stek poditaa do warstw wyej lezacych. Podbudowy
ttuczniowe o grubgéci 20 cm wykonywane éda w dwoch warstwach - dolna warstwa
15 cm, gorna - 8 cm, zgodnie z wymaganiami PN-6&23.

Zageszczenie wykonane ¢tizie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnym,
dwuwatowym. Watowanie natg wykonywa z polewaniem wagd Wymagania odrimie
watowania:

e zagszczanie powinno odbywsasic zgodnie z ustalonym schematem pkzej
walca, w zalencsci od szerokéci zag;szczanego pasa roboczego | gigbavatowanej
warstwy,

e zag:szczanie nalgy prowadzé pocawszy od krawdzi ku srodkowi,

* najezdza¢ watowary warstwe kotem nagdowym, w celu umknicia zjawiska fali
przed walcem,

* manewry walca nakly przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag:szczonym,

* predkos¢ przejazdu walca powinna &yednostajna, w granicach 2 - 4 km/h na
pocatku i 4 - 6 km/h w dalszej fazie watowania,

» watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostrorpregchyice poprzecznej,
nalezy rozpoca¢ od dolnej krawdzi ku gérze,

» walce wibracyjne powinny posiaglaakres cgstotliwosci drgax w przedziale 33-35 Hz.

Podbudowa z tlucznia, po zwatowaniu, powinnagsic wymagan nasnosé w zalexnosci od
kategorii ruchu.
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Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu ptyty
o srednicy 30 cm (Mpa’

Pierwotny Witérny
Ruch sredni 10C 2,2* wartosé pierwotna
Ruch ciezki i bardzo ciezki 100 2,2* wartosé pierwotna

Zageszczenie podbudowy ttuczniowej Kgkelanej ecznie nasipi przy wyciu ptyty
wibracyjne;j.

Szeroka¢ wykonanej podbudowy z ttucznia powinnalzgodna z projektem.

Jezeli podbudowa nie jest obramowana keamikiem, opornikiem lub opagk powinna by
szersza od warstwy na niejdeej o 10 cm z kalej strony.

Tolerancja szeroki podbudowy z ttucznia na tukach i prostych w stoku do
podanej w projekcie, nie powinna przekraczd cm.

Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi jezdni nie powinny rini¢ si¢ od -projektowanych o
wigcej niz 2 cm.

6.7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot:
a) 0golne wymagania dotygze wykonania robot, dostawy materiatow, spuzi srodkoéw
transportu podano w ST "Wymagania ogolne"

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pddontrok jakasci robét, materiatdw
C) wykonawca zapewni odpowiedni systedrodki techniczne do kontroli jakoi
robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placemvaydo
d) wszystkie badania i pomiaryta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm

lub Aprobat Technicznych przez jednostki posigmapdpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne:

a) badania laboratoryjne muspbejmowa sprawdzenie podstawowych cech materiatow
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanychwtasciwych PN (EN-PN)
lub Aprobatach Technicznych, agstotliwos¢ ich wykonania musi pozwalina
uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikidiev catéci wybudowanych lub
zgromadzonych materiatow. Wyniki badé/ykonawca przekazuje inspektorowi nadzoru w
trybie okrglonym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca hdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami aad
nie p&niej niz w terminie i w formie okrdonej w PZJ

C) badania kontrolne obejrmapty proces budowy

6.3. Badania jakdci robot w czasie budowy

Badania jakéci robot w czasie ich realizacji nale wykonywa zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach Aprobatach
Technicznych dla materiatdw i systemow technolagich.

6.3.1.Profilowanie i zagszczanie podida

W czasie robot Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne, w
zakresie i z cgstotliwoscia gwarantugca zachowanie wymaggjakosci: Zagszczenie podim
(Is) naley sprawdza, co najmniej 2 razy na dziennej dziatlce robocz® najmniej | raz na
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600 m2 Nieréwnéci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata, co 20 m w
kierunku podtanym. Nierowndci poprzeczne natg mierzyt tata, nierowndgci nie mog przekracz&2
cm. Spadki poprzeczne najemierzy¢ za pomog 4 - metrowej taty i poziomicy.

6.3.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego

Sprawdzenie grubei warstw podbudowy ttuczniowej - wykonujecsia pomog
narzdzia pomiarowego z podziatknilimetrowa Sprawdzenie szerokd podbudowy -jak wie;.
Sprawdzenie kgnych wysokéciowych osi i krawdzi podbudowy wykonuje siza pomog
pomiaru niwelatorem.
Niedoktadn&c¢ pomiaru nie powinna ldywicksza nk | mm na jednym stanowisku niwelatora.
Sprawdzenie spadkow podiwych i poprzecznych - polega na zmierzeniu spa@gkpanoa
taty z poziomig
Sprawdzenie rocici:

» oznaczenie modutu odksztatcenia - wg BN -631892,

wyznaczenie ugt - wg BN-70/8931

Pobieranie probek i wykonywanie pomiarow:

No Wyszczegdlnienie Licznos¢ probek lub pomiarow Metoda pobrania
whasciwosci pomiardw prébki lub
wyznaczania miejsca
pomiart
1 Grubai¢ warstw i konstrukcji  |Co najmniej 2 pomiary losowo w losowo
jezdn réznych miejscac
2 Szerokéc warstwy Co najmniej 2 pomiary losowo w losowo

réznych miejscac

3 Rzedne wysokéciowe osii  |Wszystkie punkty wg projektu jezdniWg projektu

krawedzi charakterystyczne niwelety co 2(

4 Rowna¢ podizna i Wszystkie punkty wg projektu jezdni  {losowo
poprzeczn charakterystyczne niwelety co 2(

5 Spadki poprzeczt
a) na odcinkach prosty losowc
b) na odcinkach tukowyt losowc

6 Nosnos¢ - oznaczenie wgBN-64/8931-02
modutu odksztatcen
Ewentualnie - wyznaczenie wg BN-70/893 1-06
ugie¢

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w ST "Wymagania ogdine€ .Roboty
objete niniejsa ST obmierza siw jednostkach miary podanych w punkcie | .3.nisiej ST.
Obmiar robot okréa ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy.

llos¢ robdt oblicza s wedtug sporzdzonych przez sliby geodezyjne pomiarow

z natury, udokumentowanych operatem powykonawczyawzgkdnieniem wymagatechnicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w kdize obmiaru

Wszystkie urzdzenia i sprzt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaiceptacii
Inspektora nadzoru i musposiadé wazne certyfikaty legalizacji.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot i ich przejp podano w ST "Wymagania ogoine”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalregjeny rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilgci, jakasci | wartosci.

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do daika budowy przedktadag
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dowiiacg powykonawcz rob6t.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodngostanowieniami Umowy oraz obaijacymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotygze ptatndci podano w ST "Wymagania ogolne". Ptaita@a jednostk
obmiarow, roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami Umowy, obmiarem rob6ers
jakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na podstawie wynikéw pomiardvada.
Podstawow forma ptatngci jest ryczatt obliczony w oparciu o projekt i edmiar robét

Zgodnie z postanowieniami Umowy najewykona zakres rob6t wymieniony w p. 1.1. niniejszej SEn@
wykonania robdt obejmuije:

a) prace geodezyjne zwane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcz

robdt i obiektu wraz ze spmizeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)
b) prace geotechniczne wraz z dokumentpojvykonawcz
C) badania laboratoryjne materiatow i gruntow

d) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem
e) oznakowanie prowadzonych rob6t w pasie drogowyndmgoz projektem
organizacji ruchu, odtworzenia i optzdyzagcie pasa drogowego,

f) dostarczenie materiatow, sgizi urzadzer oraz ich skladowanie

0) wywo0z z terenu budowy materiatdwezimych

h) dostarczenie obiektow zaplecza budowggsigodarowanie terenu budowy

i) wykonanie okrdonych w postanowieniach Umowy badapomiarow,
sondowa i sprawdzé robot

)] wykonanie robot zasadniczych, wigpeniowych;

k) wykonanie dokumentacji powykonawczej robot

)] uporzdkowanie placu budowy po robotach

10.PRZEPISY ZWIAZANE

*  WTWIO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rbbi'B

* PN-B-11110:1996 Surowce skalne, lite do produkuajiszyw tamanych stosowane w

budownictwie drogowym

« PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa néterdo nawierzchni drogowycAwir i

mieszanka

*  PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tangmaawierzchni drogowych.

e PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa n#terdo nawierzchni drogowych. Piasek.

* PN-S-96013:1997 Drogi samochodowe. Podbudowa zegmtetonu. Wymagania i

badania.

* PN-S-02205:1996 Drogi samochodowe. Roboty ziemryen&@gania i badania
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PN-84/S-96023Konstrukcje drogowe. Podbudowa i neaglenia z ttucznia kamiennego.
PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie. drog

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Oitemia, symbole, podziat i opis gruntow
PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-91 /B-06716 Kruszywa mineralne. Piaskiviry filtracyjne. Wymagania techniczne oraz
inne obow4zujace PN (EN-PN)
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Specyfikacja nr 4

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT NAWIERZCHNIOWYCH Z
BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

Kod CPV 45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchnogidla pieszych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwmagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonaniem nawierzchni przebudowy ul. Nédeéonia i Miynska w Polskiej Cerekwi
polegajicej na utaeniu nawierzchni z betonowej kostki brukowej grédd® cm typu podwojne ,T” w
kolorystyce okrélonej w projekcie na podsypce cementowo- piaskawipsci okoto 2235,0 mavraz z
niezlednymi robotami towarzyszymi i wykonczeniowymi

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jako € Dokumentow Przetargowych i Umowy, naje
odczytywa& i rozumie w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot opisanygkt. 1.1.

1.3. Okreilenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi

Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Tedammymi Wykonania i Odbioru Robot

(WTWOR) i postanowieniami Umowy. Ponadto:
droga - planowo zadny i umocniony pas terenu przeznaczony dla swadgalnuchu,o
nawierzchni gruntowej lub utwardzonej,

* pas drogowy - odpowiednio zagospodarowany pas gnorzteznaczony na lokalizaajirogi i
jej urzadzen,

* nawierzchnia drogowa - warstwa aéma na podtau gruntowym, w ohgbie jezdni, staaca
do zapewnienia dogodnych warunkow ruchu, sktadajst z podbudowy i
warstwy nawierzchniowej (jezdnej),

» skladowisko - miejsce tymczasowego lub stalego magawania materiatow z

rozbidrki, pozyskanie i koszt utrzymania abai\Wykonawe.

1.4. Ogolne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&ko ich wykonania oraz za
zgodna¢ z postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robgticych przedmiotem niniejszej S%:s

a) piasek - kruszywgrednio lub gruboziarniste, pozbawione domieszekagtych (< 5%),
spetniacy wymagania PN-B-11113:1996,

; 34
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH

OBIEKT : Przebudowa nawierzchni ul. Nowa Kolonisifyiska w Polskiej Cerekwi
Biuro Ustug Projektowych i Nadzoru Inwetorskiego
47-208 Dlugomitowice, ul. Familijna 10 tel. /07732D 624



C) woda - woda do zaprawy cementowej powinna odpowiagenaganiom
PN-75/C- 04630.
d) Zwir - kruszywo mineralne, naturalne wg PN-B-111DB4G,
e) znaki drogowe pionowe - zgodne z wymaganiami 'Uiksir o znakach drogowych®.

f) Cement speiagy wymagania normy PN-EN197-1 CementdA.: sktad wymagania i

kryteria zgodda dotyczce cementow powszechnegaytiu.

0) Betonowa kostka brukowa produkowana w oparciu m@&N-EN 1338 Betonowe kostki
brukowe

h) Beton klasa B20 odpowiaday wymaganiom normy PN-EN 206-1

i) Obrzeza betonowe 20x6 cm

)] Kraweznik drogowy 15x30 cm
k) Wpusty uliczne typ ¢iki

l) Kregi betonowe DN 500

m) Rury PVC DN 200

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowanigabzgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami inspektora nadzoru. W oznaczonym czasted wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegodtowe informacje dotyoz zrédta wytwarzania i wydobywania materiatow
oraz odpowiednieswiadectwa bada dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia inspektoramatzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatdw
dostarczanych na plac budowy oraz za iclieiee sktadowanie i wbudowanie.

3. SPRZET

Do wykonania robot édacych przedmiotem niniejszej ST stosawaastpujacy,
sprawny technicznie i zaakceptowany przez inspekiadzoru, spez

o zagszczarka ptytowa, lekka,
» Koparko-tadowarka

* Dbetoniarka min. 150 |

» pita do cicia asfaltu

» walec 0,6T wibracyjny

» pita do przycinania kostki

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdi srodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji robot powinien bygodny z ustaleniami ST oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptadpspektora nadzoru

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopieudontéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
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4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, stz budowlanego, ueddzenr i urobku z robo6t ziemnych
stosow& nastpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przezktmpenadzorgrodki
transportu:

» samochod dostawczy 3 - 5 Mg,

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie taki@fodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako robot i widciwosci przewaonych towaréwSrodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST oraz projektu organizabpt, ktory uzyskat akceptac
inspektora nadzoru. Przy ruchu po drogach publiczmpojazdy musgspetnid wymagania
przepiséw ruchu drogowego tak pod vezigim formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogolne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétnie z wymaganiami
obowhzujacych PN i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.
5.2.. Zgodné¢ z dokumentaaj Nawierzchnia drogowa powinnadbwykonana zgodnie z
zatwierdzon dokumentag techniczm uwzgkdniajaca wymagania norm i inwestora.
Dopuszcza siodstpstwa od dokumentacji technicznej, ktére nie najdgzostanowié norm,
a @ uzasadnione technicznie i ekonomicznie, uzgodrizoaatorem projektu i inwestorem oraz
udokumentowane zapisem w dzienniku budowy potwimglen przez nadzér techniczny lub
inny rownorzdny dokument.

5.3.. Podtae. W przypadku uktadania nawierzchni z kostki betoeplezpsérednio na
istniegcym podiau stanowacym warstwe konstrukcyjm placu, grunt pod podsypkpodiaa
powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przadkadmi przemarzania.
Wskaznik zag:szczenia gruntu, oznaczony metawbrmalra wg PN-75/B-04481, powinien
wynosk co najmniej 0,98.

5.4. Podbudowa
5.4.1. Rodzaje podbudowy. Podbudgvod warstw jezdry z betonowej kostki brukowej
stanowi:
a) wyprofilowana i zagszczona warstwa istnigej podbudowy ttuczniowej, uhona w
wyprofilowanym korycie podiza gruntowego naturalnego (rodzimego),
b) Uzupetniona nowa podbudowa z ttucznia kamienneg@83jcm
Zageszczenie tej warstwy podbudowy powinno wyiase mniej nk 98% wg metody
normalnej podanej w PN-75/B-04481.

5.4.2. Przygotowanie podbudowy

Profil podtuzny podbudowy powinien ld&yzgodny z projektem; dopuszcza edchylenia
wartasci rzednych poszczegoélnych pikietow profilu podhego od warunkow przewidzianych
w projekcie w granicach £2 cm.

Profile poprzeczne podbudowy powinny kilesztatt taki sam, jak profile poprzeczne warstwy
jezdnej. Pochylenia poprzeczne nie powinryrékni¢ wiecej niz 0 £0,3% od pochyle
przewidzianych w projekcie.
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5.5. Prawidtow&¢ wykonania warstwy jezdne.

5.5.1. Obramowanie nawierzchiNawierzchnia powinna léyograniczona dwustronnie opask
z kraweznika drogowego utonego na ptask natomiast od strony sptywu wody
wyprofilowanym z kostki brukowejciekiem.

5.5.2. Ul@enie kostki na odcinkach prostych.

Kostki brukowe na odcinkach prostych powinny lojyozone rzdami prostopadtymi do osi
drogi lub chodnika , albo ¢dami nachylonymi do osi drogi podtem 45° z infutami.

W przypadku gdy w szerokaoi jezdni nie miéci sie catkowita liczba kostek, ihice nalezy
wypeni¢ kostka przycita.

Spadek poprzeczny powsj >2,5 %

5.5.3. Ula@enie kostki brukowej na tukach. Kostki betonowdui@ach powinny by utozone w
ten sam sposob jak na odcinkach prostych z tymzaashiem,ze w przypadku ukzenia ptyt
rzedami prostopadtymi do osi placu lub drogi kierusgdin poprzecznych powinny pokryiva
si¢ z promieniami tuku, a w przypadku agmnia ptyt radami uk@nymi, kierunki spoin
powinny by nachylone poddtem 45° do stycznych tuku. Szerdkspoin po zewgtrznej
stronie tuku nie powinna lBywicksza nz 5 mm. Przy matych tukach lub szerokich jezdniach
nalezy stosowd sposoby uktadania jak vigj.

5.5.5. Spoiny

5.5.5.1. Szerolki@ spoin.

Na prostych odcinkach nawierzchni szergkspoin pomgdzy ptytami i kostkami nie powinna
przekracz& 5 mm.

Na zewrtrznych partiach tuku szeroka spoin nie powinny przekracz® mm.

5.5.5.2. Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin powinno Bywykonane zgodnie z projektem. Przy projektowanym
wypetnieniu spoin przez zamulenie - piasek powirawierg 3 + 8% czsci drobniejszych od
0,05 mm, a zamulenie powinnodwykonane na pefwysoka¢ ptyt bloczkéw betonowych.

5.6. Cechy nawierzchni.

5.6.1. Szerok& nawierzchni.

Szerok&¢ nawierzchni okréaja odpowiednie rysunki projektu. Dopuszczalne odahige
szerokdci wykonanej nawierzchni od szergkoprojektowanej nie powinny przekraczeb
cm.

5.6.2. Ré6wné&c¢ nawierzchni w kierunku podimym.

Odchylenia profilu podtinego, mierzone zgodnie z BN-68/8931-04, nie powinmzgkraczé
10 mm.
5.6.3. Profil poprzeczny nawierzchni.
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Na odcinkach prostych i na tukach jezdnia powimmet przekroj jednospadkowy min 2,5%.

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych powinyzigpdne z tabl. 1.

Tablica 1
Przy pochyleniu Spadek poprzecznyj,
podiuznym % %

do 3 2,5

3do5 2,0

powyej 5 15

Na tukach spadki poprzeczne powinny liyykonane zgodnie z projektem.

Nieréwnasci w profilu poprzecznym nie powinny byvicksze nk 5 mm.

Na tukach o jednostajnym spadku poprzecznym ng saéeokdci jezdni, oprocz warunku
rownaici jezdni jak wyrej, odchylenia tego spadku od projektowanego nwemay by¢
wigksze ni £0,5%.

5.7. Otwarcie placu dla ruchu g®nasipic:

W przypadku nawierzchni ze spoinami wypetnionynaigiiem - niezwtocznie po jej
utozeniu.

6.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) prace geodezyjne zwdane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu,

b) dostarczenie na teren budowy niedbych materiatow, uedzer i sprztu
budowlanego

C) wykonanie niezidnych prac badawczych i projektowych

d) podbudowy na podia gruntowym

7. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

7.1. 0OgoIne zasady kontroli jakéci robot
a) ogllne wymagania dotygze wykonania rob6t, dostawy materiatéw, sgte

i sSrodkéw transportu podano w ST "Wymagania ogélne"
b) wykonaweca jest odpowiedzialny za pekontrok jakasci robot, materiatow i ugdlzen
C) wykonawca zapewni odpowiedni systedradki techniczne do kontroli jakoi
robot na terenie i poza placem budowy
d) wszystkie badania i pomiarytta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm
lub Aprobat Technicznych przez jedngstisiadajce odpowiednie uprawnienia budowlane.

7 .2. Kontrole i badania laboratoryjne
a) badania laboratoryjne musbpbejmowa& sprawdzenie podstawowych cech
materiatow podanych w niniejszej ST oraz wyspeaoyfienych we wiéciwych PN
(EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, agstotliwos¢ ich wykonania musi
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pozwoli¢c na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatygimywynikow dla catéci
wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw. Wynii& Wykonawca przekazuje
inspektorowi nadzoru w trybie oklenym w specyfikacji ogolnej do akceptacii.

b) wykonawca kdzie przekazywainspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada

C) badania kontrolne obejmugaty proces budowy

8 OBMIAR ROBOT

1) Ogdlne zasady i wymagania dotyoz obmiaru robét podano w ST "Wymagania ogolne™.

2) Roboty obgte niniejsa ST obmierza siw jednostkach miary podanych w punkcie 1.1 .reaiej ST.

3) Obmiar robot okréa ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy.

4) llos¢ robot oblicza s wedtug sporazdzonych przez siiby geodezyjne pomiaréw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z ugdrgéniem wymagatechnicznych
zawartych w niniejszej ST i ujmuje w &dze obmiaru.

5) Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru robét podiggdiceptacii
inspektora nadzoru i musposiada wazne certyfikaty legalizacii.

9. ODBIOR ROBOT

1) Ogolne zasady odbioru robo6t i ich prggp podano w ST "Wymagania ogolne".

2) Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabwgny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ikzi, jakasci | wartasci.

3) Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikaolvy przedktadagc
inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokntacg powykonawcz robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnigostanowieniami Umowy oraz

obowhnzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9.1. Program odbioru nawierzchni z betonowej kostkkowej obejmuje:
a) badania przed uteniem warstwy jezdnej,

b) badania w czasie uktadania warstwy jezdnej,

c) badania po wykonaniu warstwy jezdnej (przy ocim{.

9.2. Badania w czasie budowy powinnypyowadzone systematycznie i polegaa
sprawdzaniu stale, w mi@apostpu robot, jakéci materiatdw i zgodnizi wykonywania robo6t z
projektem, obowgzujacymi przepisami lub powszechnie uznanymi i wproveagni
osiagnigeciami techniki. Wyniki bad@w czasie budowy powinny bypisane do dziennika
budowy.

W przypadku braku w opisie badhib niezgodnéci wynikdéw badania z projektem lub
wymaganiami normy, decyzja co do dalszego gaust/ania naley do nadzoru budowlanego
lub komisji odbiorczej.

9.3. Opis bada

9.3.1. Sprawdzenie zgodiwd z dokumentagj nalezy przeprowadzaprzez poréwnanie
wymaga projektowych dla budowy z wynikami uzyskanymi wasie budowy.

9.3.2. Badanie materiatow naleprzeprowadzapaosrednio na podstawie dokumentow
stwierdzagcych zgodné&t z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz z gamgmi
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normami.
Materiaty, ktorych jakéc¢ nie jest stwierdzona odpowiedniméagadczeniem (atestem), a
budzce watpliwosci, powinny by przed uyciem do robét poddane badaniom.

9.3.3. Rodzaj gruntu podta naley okresli¢ na podstawie wskaika zagszczenia gruntu
oznaczonego metadhormalm wg PN-75/B-04481.

9.3.4. Sprawdzenie konstrukcji, griéooi rownasci podbudowy. Konstrukeji grubasé¢
podbudowy naley sprawdza w dwdch miejscach na kdym odcinku miejscu na kdym
kilometrowym odcinku oraz w miejscach, gdzie rodmbj konstrukcja podbudowy ulegta
zmianie, a take w miejscach budzych watpliwosci.

W przypadku zastosowania podbudowy ¢szgzenie jej naley sprawdzt wg PN-75/B-04481.
Réwna¢ podbudowy w kierunku podimym nalery sprawdzé tata czterometrow wg BN-
68/8931-04.

Prawidtowa¢ profilu poprzecznego podbudowy najesprawdz¢ wg 9.3.10.

9.3.5. Sprawdzenie obramowania nawierzchnizygbezeprowadzaprzez ogidziny na caitej
diugcici przygotowanego do budowygdacego w budowie lub odbieranego odcinka.

9.3.6. Sprawdzenie prawidtowm utozenia betonowej kostki brukowej naleprzeprowadza
przez ogtdziny na catej diugei bedacego w budowie lub odbieranego odcinka.

9.3.7. Sprawdzenie spoin. Rozmieszczenie spoinyaf@awdza przez ogtdziny na catej
dhugcéci bedacego w budowie lub odbieranego odcinka.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje sd najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach.

Sprawdzenie wypetnienia wykonuje girzez usuricie materiatu wypetniagego na diugei
okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy materiat wypehugjwypetnia cat spoirg. W tych samych
miejscach naley zbad& szerokéc spoiny.

9.3.8. Sprawdzenie szerakonawierzchni. Szeroké nawierzchni nakey sprawdzéa co

najmniej 5 razy.

9.3.9. Sprawdzenie rowsa nawierzchni w kierunku podimym naley wykona wg BN-
68/8931 -04.

9.3.10. Sprawdzenie prawidtowe profilu poprzecznego nawierzchni najgrzeprowadza
co najmniej w dziestiu miejscach wykonanego odcinka. Sprawdzenie gotegprzytaeniu
do powierzchni badanej warstwy faty profilowe] watjtie prostej, pomierzeniu spadkow i
poréwnaniu ich z wymaganiami normy oraz pomierzgmaewitOw pomidzy tat i badan

powierzchna i porownaniu z pkt 5.6.3.

9.4. Ocena wynikéw bada

Nawierzchn¢ nalezy uzn& za wykonan zgodnie z normpjezeli wszystkie badania

wymienione w specyfikacji dadzavynik dodatni.

4) Dopuszczalneasodchylenia od postanowig. 5.6.2 i 5.6.3 pod warunkieri liczba
miejsc wskazujcych odchylenia rowniei przekraczajce 5 mm nie wyniesie weej niz 10,
a warté¢ odchyler w zadnym przypadku nie przekroczy 10 mm.
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10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST "Wymagania ogolne".

Podstawow forma ptatnagci jest ryczatt obliczony w oparciu o projekt teatuny i przedmiar
robot.

Ptatna¢ za jednost& obmiarows roboty naley przyjmowa zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robot, ocarjakasci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot, na
podstawie wynikowpomiarow i badé

Zgodnie z postanowieniami Umowy nglevykona zakres robot wymieniony w p. 1.1. niniejszej ST.

10.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace geodezyjne zgZiane z wyznaczeniem, realizacjnwentaryzacj powykonawcz robot i
obiektu wraz ze spagdzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

- badania laboratoryjne materiatdw wraz z opracisva dokumentaciji,

- dostarczenie materiatow, sgizi urzadzei oraz ich skladowanie,

- wykonanie nieziginych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych,

- Wywoz z terenu budowy materiatdwegnych,

- dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospadaie terenu budowy

- wykonanie robo6t zasadniczych polegsich na utéeniu betonowej kostki brukowej na
podsypce lub cementowo-piaskowej wraz z wyki@ma robét towarzyseych

wykonczeniowych;

- wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i dougl

- uporadkowanie placu budowy po robotach

10.PRZEPISY ZWIAZANE

« WTWIiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RobdTB
e PN-B-11110:1996 Surowce skalne lite do produknjiszyw tamanych
stosowane w budownictwie drogowym
e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa natardo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
e PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa fantimeawierzchni drogowych.
* PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa redtie do nawierzchni
drogowych. Piasek

* PN-68/S-96031 Drogi samochodowe. Nawierzchmeowe.

* PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i eaehnia z thucznia
kamiennego.

* PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie .drég

* PN-60/B-11104.
BN-68/8931 -04.Nawierzchnie tdm@wych ptyt drogowych

» Poradnik ,Nawierzchnie z betonowej kostki brukowepydany przez Centralny
Osrodek Budownictwa - 2003 r

Katalog Powtarzalnych Elementovwo@owych. Centralne Biuro
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Projektowo Badawcze Drog i Mostb w979 i 1982 roku.
Instrukcja o znakach drogowych pionowych - MonRoiski Nr 16 z 1994 roku.
oraz inne obawaujace PN (EN-PN)
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